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Kierownik roboty

Mapň do cel·w projektowych sporzŃdzono przy wykorzystaniu:

1. Inwentaryzacji wykonanej w 03.2017

AktualnoŜĺ mapy na dzieŒ:

(Jednostka wykonawstwa geodezyjnego)

Ukğad wsp·ğrzňdnych:

Ukğad odniesienia wysokoŜci:

14.04.2017r.

OBIEKT:

PUWG 2000/15 

Wykonano metodŃ: a) rastrowo b) wektorowo

upr. geod. nr 10281 - zakres 1, 2

mgr inŨ. Jerzy Maliniak 
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2. Mapy wektorowej autorstwa Coriolis Pro z 2009 r.


